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Caracteristicas do Produto Curva de Altura de Elevacao
Lanca de elevagdo - Langa telescopica de 6 segdes com quatro se¢des de impulso duplo; segao transversal poligonal, melhor rigidez e 23
peso leve. 2 9‘"\ )
Plataforma giratoria do tipo quadro - Utilizando plataforma giratdria do tipo quadro com direitos de propriedade intelectual indepen- 2 / /
dentes, ¢ mais leve e tem melhor rigidez. 20 i /
Chassi de fabricacio pf(’)pria .da ?oomlion - equipado com um chassi especigl com direit.os de propriedade intelectual deNpatentf.: 19 #
independente, com funcao de dire¢do de roda integral e de dire¢do de caranguejo, raio de giro de 8,5 m, tornando as operagdes mais / /
flexiveis e mais adequadas para trabalhos em espagos estreitos. 18 A Z\
Mecanismo de contrapeso - O suporte telescopico secundario € equipado com um contrapeso de 22T, que possui maior curso telescopico 17 / ’
e melhor estabilidade. 16 /
Sistema hidraulico - Sistema de bomba variavel com valvulas multidirecionais sensiveis a carga, cilindros telescopicos sequenciais 15 —
estaveis e confiaveis para obter extensdo sequencial rigoroso e garantir a seguranga da carga; valvula de regeneracao de grande fluxo, 14 T é
tornando a velocidade de extensdo da langa mais rapida. 13 /7 / 2
S.istema elétrico - A aplicagao de estratégias de controle,‘cqmo estratégia de protecao Cpntra sobrecarga, estratégia de Control§ de parede 12 T f §
virtual, protec@o de alarme de tombamento do veiculo e limite de elevagdo da area de giro, garante operagdes de elevacdo mais seguras e 2
confidveis. Uma fungdo de assisténcia de elevagao e um sistema de detecg@o de colisao sdo opcionais. 1:] 7»‘3'7 é
Tabela de Carga Maxima o 9 E/ "A g
Unidade: kg 8 r W\g\ :ﬁ
: LD )
Raio de trabalho (M) 4,6 5,50 7,25 9,15 11,2 13,4 16,13 18,63 5 Il \ i
Capacidade de elevagao (T) 98 85 62 46 34,5 26 20 17 4 / / == \ - n\y i i \ \ \
== ?C\JL N e \
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Principais Parametros Técnicos
Raio de trabalho (m
Projeto/Modelo do produto Unidade ZTK45000V o
Capacidade maxima de elevagdo nominal T 98T(@4,6m
Momento nominal méaximo de elevagao T.m 450
Capacidade maxima de empurrar T 90
Numero de segdes da langa telescopica 6 segdes
Parémetrose;t:vjz;zmpenho de Maior extensdo de trabalho, desempenho 17T@]18,63m
Angulo maximo de elevagio da lanca ° 79° (incluindo 3° de angulo negativo) Dimensodes Externas
Altura maxima m 22,7
Espagamento lateral dos estabilizadores mm 8000 n |
Contrapeso T 22 3 - ° o o
Dimensdes externas (comprimento x largura x altura) mm 11200*2800*3550 _ sy ; ’ | % e) o
Peso total no estado de condugao t 48000 5 - 8 o : o ‘ ‘O =
Tipo de dire¢ao de transmissao 8x4x8 = - Ll . R N 9
Diametro minimo de giro m 8,5 7 ; 2 % ) - § 7
Parametmi(?:diis?:(:npenho de Angulo de aproximagio/desengate ° 27°/11° _—— | . 5 2 1/ 7 §
Velocidade do veiculo Km/h 90 /. ‘ < @ «
Modelo do motor Motor Yuchai YCK11430-60 N = - ON”
Poténcia do motor kW/r/min 316 _ 2 2
Modelo dos pneus 385/95R25 _ N Z Z =
Velocida de giro r/min 1,17 27° -
Parametros de desempenho de Tempo de extensdo da langa S 80 (com valvula de regeneragao ativada)
operagao Tempo para primeira mudanga s 107 2295 1530 3855 (2000)
Tempo para segunda mudanga s 60 11200




